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Erschütterungsprognosen in Produktionsbetrieben des 
Maschinenbaus 

D. Gsell, M. Birchmeier, ZC Ziegler Consultants AG, Zürich, CH 

Abstract 

Produktionsbetriebe im Maschinenbau sind auf Erschütterungsprognosen angewiesen, wenn geplant ist 
Maschinen an neue Standorte zu verlegen. Es stellen sich betreffend Erschütterungen die Fragen, ob am 
neuen Standort in der geforderten Qualität produziert werden kann und ob allenfalls umliegende Anlagen 
durch die neuen Emissionen gestört werden können. Der vorliegende Beitrag beschreibt in einem ersten 
Teil eine Methodik wie solche Prognosen für einen bekannten Maschinentyp durch Kombination von 
Messungen und Simulationen vorgenommen werden können. Mit Admittanzmessungen (dynamische 
Steifigkeiten) am heutigen Standort und der Messung der Schwinggeschwindigkeiten infolge Betrieb der 
Maschine werden indirekt die dynamischen Kräfte der Maschine ermittelt. Durch nummerische Simulation, 
bzw. bei einem bestehenden künftigen Standort durch Messung, wird die Admittanz am künftigen 
Aufstellort ermittelt. Basierend darauf können die zu erwartenden Erschütterungen prognostiziert und mit 
Anforderungen verglichen werden. Anhand von einem Beispiel wird im zweiten Teil des Artikels die 
Anwendung der Methodik aufgezeigt.
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